MHWHUCTEPCTBO HAUyI{I/I u BBICITET'O OBPASOBAHUA
POCCUICKOU ®EIEPAITIN
DenepanbHOE TOCyIapCTBEHHOE aBTOHOMHOE 00pa30BaTeIbHOE
yUpe:KIeHHe BBICIIEro 00pasoBaHusd

CAHKT-IIETEPBYPI'CKUU 'OCYIAPCTBEHHEIN YHUBEPCUTET
ASPOKOCMHUYECKOI'O ITIPUBOPOCTPOEHU{A

B. JI. Bupioxros

CUHTE3 JIMHEWHBIX CUCTEM
ABTOMATHUYECKOI'O YIIPABJIEHUA

YuebHoe rocoboue

<9>FYAI'I

Caunxkr-IlerepOypr
2023



	Введение
	1. Требуемая передаточная функция 
разомкнутой линейной САУ
	2. Корректирующие устройства 
для линейных САУ 
	3. Синтез линейных САУ 
с использованием частотных характеристик
	4. Синтез линейных САУ 
при наличии требования астатизма
	5. Синтез САУ по требуемой 
передаточной функции замкнутой системы
	Заключение
	БИБЛИОГРАФИЧЕСКИЙ СПИСОК


