
А. П. Мастеров, А. В. Рысин

ПРОГРАММИРОВАНИЕ КОНТРОЛЛЕРА 

ОСИ ВРАЩЕНИЯ РОБОТА-МАНИПУЛЯТОРА

Учебно-методическое пособие

Санкт-Петербург 
2025

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ  
РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ

Федеральное государственное автономное образовательное  
учреждение высшего образования

САНКТ-ПЕТЕРБУРГСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ УНИВЕРСИТЕТ 
АЭРОКОСМИЧЕСКОГО ПРИБОРОСТРОЕНИЯ


	ВВЕДЕНИЕ
	ПЕРЕЧЕНЬ СОКРАЩЕНИЙ И ОБОЗНАЧЕНИЙ
	1. Теоретические сведения
	1.1. Цифровые контроллеры электродвигателей
	1.2. Электродвигатели и их силовые схемы управления
	1.3. Микроконтроллерные и встроенные системы
	1.4. Программные архитектуры и подходы 
к проектированию программного обеспечения
	1.5. Коммуникационные интерфейсы
	1.6. Программные параметры управления 
электродвигателями

	2. Практические сведения
	2.1. Система управления осью вращения 
манипуляционного робота
	2.2. Структуры данных для датчиков и модулей
	2.3. Формирование данных для взаимодействия модулей
	2.4. Состав программируемых аппаратных модулей
	2.5. Состав программируемых аппаратных модулей
	2.6. Компоненты управляющей программы 
модуля оси робота

	Заключение
	БИБЛИОГРАФИЧЕСКИЙ СПИСОК





