MHWHUCTEPCTBO HAUVKI/I u BBICITET'O OBPASOBAHUA
POCCUICKOU ®EIEPAITIN
DenepanbHOE TOCyIapCTBEHHOE aBTOHOMHOE 00pa30BaTeIbHOE
yUpe:KIeHHe BBICIIEro 00pasoBaHusd

CAHKT-TIETEPBYPI'CKUU 'OCYIAPCTBEHHBIN YHUBEPCUTET
ASPOKOCMHUYECKOI'O ITIPUBOPOCTPOEHU{A

A. II. Macrepos, A. B. Pricun

[TPOTPAMMHWPOBAHUE KOHTPOJIJIEPA
OCH BPAIIEHUA POBOTA-MAHUIIYJIATOPA

YueOHO-MeToIuYEeCKOe mocobue

<9>I'YAI'I

Caunxkr-Ilerep6ypr
2025



	ВВЕДЕНИЕ
	ПЕРЕЧЕНЬ СОКРАЩЕНИЙ И ОБОЗНАЧЕНИЙ
	1. Теоретические сведения
	1.1. Цифровые контроллеры электродвигателей
	1.2. Электродвигатели и их силовые схемы управления
	1.3. Микроконтроллерные и встроенные системы
	1.4. Программные архитектуры и подходы 
к проектированию программного обеспечения
	1.5. Коммуникационные интерфейсы
	1.6. Программные параметры управления 
электродвигателями

	2. Практические сведения
	2.1. Система управления осью вращения 
манипуляционного робота
	2.2. Структуры данных для датчиков и модулей
	2.3. Формирование данных для взаимодействия модулей
	2.4. Состав программируемых аппаратных модулей
	2.5. Состав программируемых аппаратных модулей
	2.6. Компоненты управляющей программы 
модуля оси робота

	Заключение
	БИБЛИОГРАФИЧЕСКИЙ СПИСОК





