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	Моделирование системы астатического регулятора скорости:
	10. Уголков С. В. Особенности организации перевозки живой рыбы // Системный анализ и логистика. 2019. № (21). С. 45–53.
	Примем следующие допущения: ракета является жестким, твердым телом (это минимизирует порядок системы дифференциальных уравнений.); отсутствует аэродинамическое демпфирование движения ракеты; рулевая сила создает только управляющий момент и не влияет н...

	Функция
	В сетях Space Wire могут присутствовать как процессорные, так и беспроцессорные устройства. Возможны два варианта реализации такого подхода для сетей Space Wire с технологией Plug-and-Play:
	1. Топология источник-подписчик.
	2. Смешанный вариант, при котором реализуются оба варианта топологии.
	В сетях Space Wireс технологией Plug-and-Play могут использоваться все виды фильтрации, а также фильтрация может отсутствовать.
	6. Space Plug-and-Play Architecture: Standards Development Guidebook (AIAA G-133-1-2013). 2014.
	7. Khramenkova Ksenia. Automated SpaceWire network administration // Proceedings of the 6th International SpaceWire Conference, SpaceWire. 2014. P. 86–89.
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