
ПРОГРАММНО-АППАРАТНЫЕ  

СРЕДСТВА СБОРА И ОБРАБОТКИ  

ОПТИЧЕСКОЙ ЛОКАЦИОННОЙ  

ИНФОРМАЦИИ

Учебное пособие

Санкт-Петербург 
2024

МИНИСТЕРСТВО НАУКИ И ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ  
РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ

Федеральное государственное автономное образовательное  
учреждение высшего образования

САНКТ-ПЕТЕРБУРГСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ УНИВЕРСИТЕТ 
АЭРОКОСМИЧЕСКОГО ПРИБОРОСТРОЕНИЯ


	bookmark5
	_Hlk159250947
	_Hlk160287555
	MTBlankEqn
	ВВЕДЕНИЕ
	1. ОСНОВНЫЕ ДОСТУПНЫЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ 
РЕШЕНИЯ СБОРА ОПТИЧЕСКОЙ ЛОКАЦИОННОЙ 
ИНФОРМАЦИИ И ПРИНЦИПЫ ИХ РАБОТЫ
	1.1. Обзор локационных устройств
	1.2. Системы стереовидения
	1.3. Оптические сенсоры
	1.4. Фотоприемная матрица
	1.5. Разрешение матрицы
	1.6. Геометрический размер матрицы
	1.7. Светочувствительность матрицы
	1.8. Битые и горячие пиксели на сенсоре
	1.9. Объективы
	1.10. Виньетирование
	1.11. Светофильтры

	2. ПОДКЛЮЧЕНИЕ И НАСТРОЙКА КАМЕРЫ, ЗАХВАТ ИЗОБРАЖЕНИЙ, ВИДЕО И ИХ ПРОГРАММНАЯ ОБРАБОТКА В ПАКЕТЕ MATLAB
	2.2. Приложение Image acquisition tool desktop
	2.3. Параметры VideoWriter
	2.4. Функции для захвата изображений и видео

	3. 3D-КАМЕРЫ И ДАЛЬНОМЕРНЫЕ СИСТЕМЫ
	3.1. Лазерные системы

	4. ОБЪЕДИНЕНИЕ ОПТИЧЕСКИХ ИЗОБРАЖЕНИЙ 
И ЛИДАРНЫХ ДАННЫХ
	4.1. Теоретические сведения
	4.2. Эксперимент по обнаружению 
и подсчету количества деревьев

	ЗАКЛЮЧЕНИЕ
	Список источников


