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	Задача идентификации
	Построение МНК-модели по кривой разгона
	Использование МНК для построения дискретной модели выгодно отличается от детерминированного подхода возможностью изменения объема выборки и возможностью работы при шумах в измерениях.
	Рассмотрим еще раз формулу
	где H+ – псевдообратная матрица.
	Минимально необходимый объем выборки (так же, как и в детерминированном алгоритме) равен количеству неизвестных параметров ПФ. Однако здесь объем выборки можно увеличивать. Например, для рассмотренной задачи можно выбрать следующие матрицы Y и H:
	Увеличение объема выборки оказывается полезным, если выборка недостаточно информативна или присутствуют шумы измерений.

	
	6.1. Классификация адаптивных систем
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